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 A510مدل  TECOراه اندازی درایو 

ک ما  پیوسته اید بسیار خوشحالیم و به انتخاا  شاما ری یا TECOاز اینکه شما به خانواده 

ت را آماوز  ما  د.اد. با ای بدسا A510گوییم . این جزوه ط یقه راه اندازی ساده دساتااه

ه ورودی باصاال با   ار قیال از .ر  حتماً این دفت چه را مطالعه بف مایید آوردن اطلاعات کامل

ا ه این معنابلازم به ذک  است که این درایو.ا دو رنج  بوده دستااه از ولتاژ آن مطمئن شوید. 

 مود.ستفاده نرنج پایین ر  با رنظیم پارامت  مورد نظ ا که ب ای کارب د.ای سیک م  روان از یک

 نکات ایمن   :

 .بدنه اینورر  به ارت بسته شود 

  دستااه کار کنید.با دست خشک با ک  پد 

 .از نصب اینورر  در محیط .ای قابل اشتعال خودداری ف مایید 

 ن ر  از روان مورور خودداری کنیداز نصب اینورر  با روان پایی 

 ینورر  ، چو ، گ د و غیار و اجسام دیا  به داخل ا از ورود ب اده .ای آ.ن ، سنگ

 خودداری نمایید .

 را خامو  نموده و با ش کت رماس حاصلدر صورت مشا.ده . گونه خطا اینورر   

 . نمایید

  قه بعد دقی 5سیم بندی مجدد و انجام . گونه عملیات سخت افزاری جدید باید حداقل

 از قطع ب   ورودی و در زمان خامو  بودن چ اغ شارژ انجام گی د.

 از ارصال سیم نول به ارت دستااه خودداری ف مایید . 

 رر  :نکار  در رابطه با نصب اینو

  220روجاااه داشاااته باشاااید کاااه .نااااام اساااتفاده از ایناااورر  باااا ورودیVAC  ،

، ساا بندی مورااور   380VACساا بندی مورااور مولااا و باا ای اینااورر  بااا ورودی 

ماا  باشااند پاا   380VACدارای ورودی  A510سااتاره باشااد و چااون درایو.ااای 

 س بندی مورور باید ستاره باشد.

 واد و م ای  نصب نمایید که ذرات گ د و غیار .ادیاینورر  را داخل رابلو ب   در ج

 شیمیای  و رطوبت به داخل آن نفوذ نکند.
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 .دستااه را بصورت عمودی و در محل ثابت و بدون ل ز   نصب نمایید 

 .در چهار ط ف دستااه فضای مناسی  را جهت عیور ج یان .وا در نظ  بای ید 

   50~10-دمای محیط کاری اینورر°C اشد.بم   %95بت کمت  از و میزان رطو 

  فاده است جهت رعایت اصول ایمن  از فیوز و کنتاکتور بین ب   اصل  و ورودی اینورر

 نمایید.

 وراور و محااف  نوساانات و ... باین م بانک خاازن ،،،کنتاکتورداز ق ار دادن . گونه کلیا

 ورتر مینال .ای خ وج  اینورر  جدا خودداری کنیاد . اایناورر  بادون واساطه و بصا

 مستقیم به مورور متصل شود(

 .خ وج  اینورر  به .یچ عنوان ارصال کوراه نشود 

  ولتاژ ورودی به ر مینالهاایL1(R),L2(S),L3(T) و کابال موراور  وصال ما  شاود

 وصل م  شود. T1(U),T2(V),T3(W)بصورت مستقیم به 

  ورودی   کابل ورودی متناسب باا ج یاان موراور و ایناورر  باشاد، حتمااً در مسای  با

 فیوز مناسب ق ار د.ید.انصب چوک ورودی روصیه م  گ دد(

 مت  الزامیست. 5 استفاده از کابل شیلد دار در مسی .ای بیشت از 

  ماان و مت  و در مواردی که محل عیور کابل ف 5کابل ف مان در مسی .ای طولان  ر  از 

 قدرت از یک کانال باشد ، حتماً بایدشیلددار باشد.

 شند.م باای ورودی ، خ وج  و ف مان دستااه کاملاً بایدمستقل و جدا از .روجه : کابل .

   را  ما   با ای فواصال طاولان  . متا  ما  باشاد 50فاصله مجاز بین مورور و ایناورر

بایااد چااوک خ وجاا  مخصااو  نیااز در خ وجاا  اینااورر  نصااب گاا دد. مااا بقاا  

نما   ه آن متصالر مینالها ، ر مینالهاای ف ماان ما  باشاند کاه .ی اوناه ولتااژی با

 . شود

  در مااوارد خااا  و بسااته بااه نیاااز ، راکتااورAC ر قاا ارو نااویز فیلتاا  ورودی در ماادا 

 اب ای کسب اطلاعات بیشت  با ش کت رماس حاصل ف مایید(م  گی ند. 
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 را.نمای صفحه کلید

 

 

: ب ای وارد شدن به رنظیمات گ وه و زیا  گا وه و نیاز  READ / ENTERکلید     

 .   لاعاتذخی ه اط

 . : روشن ک دن درایو RUN کلید     

 .خامو  ک دن درایو :  STOPکلید    

کلید.ای بالا / پایین ب ای رغیی  در رنظیمات گ وه و زی  گ وه یا رغیی  در اطلاعات 

 ف کان  اصل . عددی مول

 . : ورود به رنظیمات گ وه و زی  گ وه  DSP / FUNکلید  

 روجه :

از قطعات حفاظت  کلید اروماریک و کنتااکتور و  مص ف کننده محت م ، استفاده نک دن

.م نین عدم رعایت نکات ایمن  ذک  شده ،  سیب لغو گارانت  دستااه ،در صورت ب وز 

 م  شود. آسیب به درایو
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جابجای  چشمک زن در اعداد صفحه نمایش و یا ب ای پاک : ب ای  RESETکلید 

 ک دن خطا.

 A510مدل  TECOنحوه راه اندازی و رنظیم پارامت .ای درایو

حالت  ه درایو دررغیی  در پارامت  گ وه و زی  گ وه درایو رنها در صورر  امکان پذی  است کرذک  : 

STOP .ق ار داشته باشد 

یاد در ایان لحظاه ، چا اغ کوچاک را فشار د.    دکمه بعد از روشن ک دن درایو یکیار

نوشته شده نیز روشن ما  شاود ، با  روی صافحه  FUNسمت راست درایو که زی  آن کلمه 

عادد سامت راسات  2عدد سمت چپ گ وه و  2ظا.  م  شود که  00 -00نمایش درایو عدد 

عدد ح کات کا ده و  4م  روانید بین این     زی  گ وه رانشان م  د.ند . بوسیله دکمه

م  روان عدد انتخا  شده را کم یا زیاد ک د . روجه داشته باشاید .ای روسط دکمه

 که ابتدا عدد گ وه مورد نظ  را رغیی  داده و سپ  به س اغ عدد زی  گ وه ب وید.

را ب ای وارد شادن باه پاارامت  ما   ه بعد از وارد ک دن گ وه و زی  گ وه مورد نظ  دکم

ظ  خود ار مورد ناز وارد شدن به پارامت  مورد نظ  ، روسط کلید.ای بالا و پایین ، مقدزنیم. بعد 

روی صافحه نماایش  ENDا فشار د.ید ، در این حالات کلماه ر  انتخا  ودوباره کلید

 ظا.  م  شود که خود بیانا  ارمام م احل ب نامه ریزی م  باشد.

 شده است : یح دادهدر ادامه رنظیم پارامت .ای مهم و کارب دی روض
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 : V/Fمنحن   - 1

اه میتواند با کند . در این حالت دستا کار م  V/F مداینورر  در  0=00-00با رنظیم پارامت  

ست  استفاده از منحن  .ای پیش ف ض سیستم کار کند یا ب ای کارب د.ای خا  منحن  د

( رنها Torque Boostاور ارع یف شود . لازم به ذک  است که استفاده  از حالت رقویت گشت

ت منحن  پیش ف ض و یک حال رعدادیدارای  V/Fدر این مد امکان پذی  مییاشد . مد 

یون وماسمنحن  دست  است که کارب  میتواند در صورت لزوم و مشاوره با بخش فن  ش کت ار

 رعد خاورمیانه اقدام به رغیی  نماید.

م  پذی د . با روجه به  صورت 01-00در پارامت  م انجام شده یرغیی  منحن  .ا با روجه به رنظ

یش ف ض پعدد از منحن  .ای  5م  باشد   50Hzاینکه ف کان  ب   مورد استفاده در ای ان 

 اینورر  قابل استفاده م  باشند که در ادامه ش ح داده شده اند .

 نورر ات کارخانه ایاین منحن  ب ای مصارف معمول م  باشد و در حالت رنظیم 0=00-01

 در این حالت گشتاور ثابت ناه داشته م  شود  .است. روی این منحن  رنظیم شده 

    2ماره منحن  ش 5=00-01//       1منحن  شماره  4=01-00

ند ر م  روه کااین دو منحن  ب ای مصارف  مانند فن و پمپ که نیاز به گشتاور متغی  دارند ب 

م م  ککان  به نصف حالت حداکو  رسید گشتاور وقت  ف  1به این ر ریب که ب ای منحن  

  به نصف ، با رسیدن ف کان 2شود را دوباره در ف کان  نهای  به حداکو  ب سد و در منحن  

              .گشتاور کم  زیاد م  شود را در ف کان  نهای  به رعادل ب سد

01-00=08 Low starting torque        //01-00=09 high starting torque 

لازم به ذک  است این دستااه دارای رنظیمات اولیه و پیش ف ض بوده و فقط درموارد 

 ام به رغیی  پارامت .ای زی  نمایید.لازم و ض وری جهت کارب ی .ای ویژه اقد
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ه با ی نسیت این دو منحن  ب ای مصارف  استفاده م  شوند که نیاز به گشتاور راه اندازی بالار

و در دمعمول م  باشد استفاده از این دو منحن  ب ای ش ایط خاص  لازم اسات . رفااوت ایان 

ه دارای گشتاور راه انادازی باالار ی نسایت با Low starting torqueاین است که منحن  

د . در گشتاور راه اندازی کمت ی دار high starting torqueمعمول است اما نسیت به حالت 

 .صورت استفاده از این دو منحن  ج یان راه اندازی افزایش م  یابد

 : high starting torqueش ایط استفاده از منحن  

  مت  باشد       150کابل ارصال مورور به اینورر  بیشت  از 

 راه اندازی زیاد باشد      افت ولتاژ .ناام 

  مورور با ظ فیت کمت  از روان اینورر  باشد. 

    : V/Fالاو.ای  - 2

              مییاشد ، ب ای اینورر .ای 220Vکلاس ~ 40HP  3این نمودار ب ای اینورر .ای

3 ~ 75HP  460کلاسV .به منحن  .ا  جدولکافیست مقادی  محور ولتاژ را دو ب اب  کنید

  به صورت زی  م  باشد. ~ 40HP  3و ~2HP  1دو رنج ازای
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در ایان ماد ری( کاار ما  کناد.اب دا Vectorاینورر  در حالت  00-00=2در صورریکه .1

  مم و زیاد س عت را ک، اینورر  با روجه به این س  بار ب ای راه اندازی یا روقف ،عملک د

د بار م  شود و به .ماین دلیال ایان ما کند که این عمل موجب وارد آمدن ض بار  به

م آسانسور مناسب نیست . اما در این ماد ما  راوانیم از خاصایت  باه ناا ب یجهت کار

Auto-tuning  ورت صااستفاده کنیم که در این حالت اینورر  پارامت .ای مورور را باه

 اروماریک رطییق م  د.د .

یکسان باشند و باار  و مورور باید با .ملازم است که روان اینورر   Auto-tuningsب ای انجام 

 وارد شاوند  06-17~01-17پارامت .اای موراور باه پاارامت  .اایاز مورور جدا باشد . ساپ  

 ق ار داده شود. 1=10-17و  

نظایم کنیاد . اگا  ر  9روی عادد را00-01 اگ  گشتاور راه اندازی پایین باشد پاارامت   .2

 د .را افزایش د.ی  10-01گشتاور حین کار پایین باشد پارامت  

یاا زیااد  کام استفاده کنیاد . جهات 13-00جهت رنظیم حد پایین ف کان  از پارامت   .3

 .نید استفاده ک 12-00از پارامت   (55Hzاماکزیمم  حد بالای ف کان  ک دن

قا ار 0F=00-01 ابتادا شود ، کافیست  55Hzدرصورریکه بخوا.یم ف کان  خ وج  بیش از 

 مورد نظ  رنظیم کنیم .  ف کان را روی  02-01 مقدار سپ  داده

 م جع ف کان  و استفاده از ر مینالهای ف مان : – 3

 رو  مختلف صورت پذی د: 6وارد ک دن ف کان  اینورر  م  رواند از 

  .رغیی  داد      این حالت م  روان ف کان  کار را از ط یق کلید .ای           و در 0=00-05

 .رغیی  داد ولوم آنالوگ الت م  روان ف کان  کار را از ط یقاین ح در 1=00-05

ای ف مان و به صورت ط یق ر مینالهدر این حالت م  روان ف کان  کار را از  2=00-05

UP/DOWN   .رغیی  داد 

 .درغیی  دا RS- 485این حالت م  روان ف کان  کار را از ط یق ارریاط شیکه  در 3=00-05
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رودی وم  روان ف کان  کار را از ط یق وارد ک دن پال  به این حالت  در 4=00-05

 .مخصو  به پال  رغیی  داد

 ی  داد.رغی PIDف کان  کار را از ط یق  در این حالت م  روان 5=00-05

 1=56-11لازم اسانجام شود  Enterدر صورریکه بخوا.یم رغیی  ف کان  بدون فش دن کلید 

 ق ار گی د.

        :وم آنالوگاولتاژ(استفاده از ول :1=00-05

سا  وساط ولاوم باه  م  باشند، در ضمن GND و AI1  و 12V+ر مینالهای مورد استفاده 

 یانال آنالوگاج یان(استفاده ازس. ب ای  باشد  1=00-04 باید شود وم  وصل  AI1ر مینال 

 ن باه طا ف پاایی  SW2 سوئیچاستفاده م  کنیم و لازم است  GNDو  AI2، از ر مینالهای 

 ق ار داده شود.

اافزایش ف کان ( S3ر مینالهایاز UP/DOWNیا .مان    استفاده از ولوم دیجیتالبه منظور 

-00با ای ایان کاار لازم اسات پاارامت  اکا.ش ف کاان ( اساتفاده ما  کنایم S4و ر مینال 

 رنظیم شود .2=05

 و استفاده از ر مینالهای ف مان : RUNم جع ح کت  – 4

 رو  انجام پذی د :سه ر  م  رواند از راه اندازی اینور

روی صاافحه کلیااد و  در ایاان حالاات باا ای شاا وز ح کاات از کلیااد                          0=00-02

بااااا ای روقاااااف از کلیاااااد                         گ دد.استفاده م  

 .شود در این حالت ب ای ش وز ح کت از ر مینالهای ف مان استفاده م  1=00-02

زی نمود راه اندا RS - 485در این حالت م  روان اینورر  را از ط یق ارریاط شیکه  2=00-02

 ک د. یا متوقف 

گی د  صورت  24VGیا  24V+روجه : رح یک ر مینالها م  رواند از ط یق یک  از ر مینالهای 

 کاه حالات صورتم  باشد، به این  SW3. مشخص ک دن این ر مینالها از ط یق دیپ سوئیچ 

Sink  24رح یک باVG   و حالتSource  24رح یک باV   . را ب ای ما ف ا.م م  سازد  
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 بازگشت به رنظیمات کارخانه و رنظیم حالت دو سیمه و سه سیمه : – 5

 از ط یااق ایاان ت کارخانااه ماا  باشااد وباا ای بازیاااب  پارامت .ااا بااه رنظیمااا 6=13-08

 2ت و روقااف ح کاات را بااه حالااپااارامت  ماا  رااوان حالاات ف مااان بااه اینااورر  باا ای شاا وز 

 نجاام ما اسیمه انتخا  ک د. .م ناین قفال پاارامت  .اا از ط یاق ایان پاارامت   3سیمه یا 

 . گی د

ب ای ح کت  1باشد ، ر مینال شماره  1 =02-00احالت دو سیمه( و  6=08-13در صورریکه 

                        ب ای ح کت چپا د در نظ  گ فته م  شوند .  2راستا د و ر مینال شماره 

         
 

رح یک در حالت دو سیمه است اما ر مینال 6=08-1,13=02-00در صورت رنظیم پارامت  

S7(03-06=53) روقف استفاده م  شود جهت                                                       

                                 
 

اساه سایمه( و رنظایم 7=08-13و1=02-00در صورت رنظیم 

با ای شا وز ح کات ،  S1ر میناال S7  (26=06-03)ر مینال

ییا  ب ای رغS7ر مینال ب ای روقف ح کت و  S2ر مینال شماره 

االیته ما  راوان باا رغییا  .دجهت ح کت در نظ  گ فته م  شاو

رغیی   S7به جای ر مینال  S8  را S5پارامت  دیا  ر مینال .ای 

 مینال .ای دیا  صورت گی د.(جهت  ح کت با ر 
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لیاد پو  بارن است و دو ک *در حالت سه سیمه کلیدی که ب ای رغیی  جهت استفاده م  شود

 دیا  لحظه ای م  باشند.

 

 س عتهای حافظه ای : - 6

یی  رغ ی زبه صورت  راف مان ظه ای باید رنظیمات ر مینالهای جهت استفاده از س عتهای حاف

 .داد
  

 
 

  .ارد م  شوندو 07-06را 01-06در پارامت  .اینسهای مورد نظ  مقدار ف کا

سا  کاه با روجه به جدول بالا در حالتیکه .ی کدام از ر مینالهاا رح یاک نشاده باشاند ف کان

 .  باشد م ,مشخص م  شود 05-00که با پارامت  اینورر  رشخیص م  د.د ف کان  م جع

    ف کان  را از پارامت   شود اینوررموجب م S3 (2=02-03)فعال ک دن ر مینال شماره

 .دریافت کند  06-01
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        لست ر مینااذخی ه شده لازم 02-06 که در  3ب ای فعال شدن ف کان  حافظه ای  

S4  03-03=3)درح یک شو. 

وجب م  شود اینورر  م,5ف کان  حافظه ای  S5 (4=04-03)فعال ک دن ر مینال شماره

  . دریافت کند  04-06ف کان  را از پارامت  

 

 : Jogف کان   – 7

 6=04-03ب ای موال : اگ  7و  6روی عدد.ای S8را  S3رنظیم ک دن دو عدد  از ر مینالهای 

( باا  400Hz ~ 0یاف شاودا رع   18-00رنظیم شوند و ف کان  مورد نظ  در  7=05-03و 

 S6 شدن ر میناالاینورر  ش وز به ح کت در جهت راستا د و با فعال S5فعال شدن ر مینال 

  .اینورر  ش وز به ح کت در جهت چپا د م  نماید

 ه ح کت اینورر  پ  از ارصال ب   ش وز ب – 8

ن پارامت  نیاز به وارد ک دوجود دارد و  A510این پارامت  به صورت پیش ف ض در اینورر  

 ب  روی ی راب ای غی فعال ک دن این ویژگ ، م  روان یک  از ر مینال .ای ورود .خاص  ندارد

رنظیم  50را ب  روی  07-03را  00-003رنظیم نمود. یعن  یک  از پارامت .ای  USPحالت 

 د.د ک نمود. با فعال بودن این پایه، با وصل ب   ورودی اینورر  ش وز به ح کت نخوا.

 ( :Dec( و شیب س عت در .ناام روقف اAccرنظیم شیب س عت در.ناام ح کت ا – 9

مانیکه طاول ما  ز، مدت زمان افزایش شتا  س عت اصل  : به مدت  14-00  الف ( پارامت   

فتاه گ Acc timeکشد را ف کان  از کمت ین مقدار به بیشت ین مقدار ب سد ، شیب افزایش یا 

 ثانیه قابل رنظیم است .  6000.0 ~ 0م  شود . این زمان از 

یکاه طاول ما  به مادت زمان ، مدت زمان کا.ش شتا  س عت اصل  : 15-00  ( پارامت     

فتاه گ Dec timeکشد را ف کان  از بیشت ین مقدار به کمت ین مقدار ب سد ، شیب کا.ش یا 

 ثانیه قابل رنظیم است .  6000.0 ~ 0م  شود . این زمان از 

 :ایشفحه نمر مورور و ... ب  روی صج یان خ وج  ، دو دنمایش پارامت .ای اضاف  مانن – 10
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لتااژ خ وجا  ، ولتااژ م  روان پارامت .ای  از قییل ج یان خ وج  ،و 00-12 ت رنظیم پارامبا 

DC BUS  . را روی صفحه ک  پد نمایش داد ، 

 پارامت  را مشا.ده نمود .  یکلازم به ذک  است در یک زمان فقط م  روان 

      لتااژ خ وجاود.ایم . با ای نماایش  قا ار 1=00-12ب ای نمایش ج یان خ وج  کافیست 

، جهت مشا.ده این پارامت .اا  ق ار م  د.یمDC  ،12-00=3، ب ای نمایش ولتاژ 2=12-00

خ وج   ب ای موال ب ای نمایش .مزمان ج یان خ وج ، ولتاژ .استفاده نمایید DSPLاز کلید 

 2یاک با ای ج یاان خ وجا ،  ق ار م  د.یم. عدد 00421=00-12و دمای اینورر ، پارامت  

 باار روی صفحه کلیاد باه ازای . DSPم بوط به دما است. با فش دن  4ب ای ولتاژ خ وج  و 

 فش دن یک  از پارامت .ا نمایش داده م  شود.

 

  جهت روقف س یع : DCاستفاده از ر مز  – 11

این سا   در ب خ  از کارب د.ا که نیاز به شیب کا.ش کم دارند و ممکن است اینورر  به دلیال

فاده م  شود است DCدر به متوقف نمودن کامل بار نیاشد از ر مز زیاد بار در این زمان کوراه قا

ن وقاف نماود. این ر مز درصدی از ج یان خ وج  اینورر  م  باشد . استفاده از این ر مز به مت

 کامل بار در زمان مناسب کمک م  نماید . 

ف کاان  ود. ایان را رنظیم نما DCم  روان ف کان  ش وز رزریق ر مز 06-07بوسیله پارامت  

 ن ژی ر مز ام درصد میزان م بوط به رنظی 07-07م  باشد . پارامت   10.0Hz~0.1بین 

 زان ان ژیا شدت رزریق ر مز( م  باشد . بسته به میزان سخت  بار روی مورور ، می مغناطیس  

 ت . قابل رغیی  اس %100~0رزریق شده به مورور قابل رنظیم م  باشد . این پارامت  از 

ن ان ژی فزایش ای  شود مقدار این پارامت  را را جای  بالا بی ید که لازم است ، چون با اروصیه م

  صدمه به بیشت ی به سیم پی های مورور اعمال شده وباعا داغ شدن یا حت  DC، ولتاژ 

 مورور

 م  شود.  

ت م بوط به رعیین مدت زمان ر مز مغناطیس  م  باشد . این زمان مادر  اسا 08-07پارامت  

مادت زماان از  که در صورت انتخا  ر مز مغناطیس  شفت مورور قفل بااق  ما  ماناد و ایان
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ثانیه قابل رنظیم است . در رنظیم این زمان نیز دقت کنید ، زی ا در صورت رنظیم  25.5~0.0

 غلط مورور آسیب دیده یا داغ م  کند . 

 ذخی ه ان ژی :  - 12

وماریاک را فعاال ذخیا ه انا ژی باه صاورت ار ما  راوان خاصایت 19-11با رنظایم پاارامت  

انا ژی  قابال دساتیاب  اسات. باا فعاال کا دن خاصایت ذخیا ه V/F. این پارامت  در مدنمود

ج یاان  واروماریک، اینورر  باه صاورت خودکاار ولتااژ خ وجا  بهیناه را رنظایم ما  نمایاد 

ا باار اساب باخ وج  اینورر  را متناسب با باار کاا.ش ما  د.اد.در واقاع راوان خ وجا  متن

ی حاداقل مقادار مااکزیمم باشاد، ذخیا ه انا ژ %70زمان  کاه باار بایش از رغیی  م  نماید.

 است اما زمان  که بار سیکت  م  شود ذخی ه ان ژی افزایش م  یابد.

 قفل پارامت .ا :  – 13

 :06-13پارامت  

.مه باشد،  0اب  اگ  ب  باشد ، .مه گ و.ها قابل رغیی ند و 2در صورریکه مقدار این پارامت  ب اب  

 غی  قابل رغیی  .ستند..ا گ وه 

 ف کان  حامل : – 14

جهااات کاااا.ش ناااویز و ج یاااان نشااات  موراااور کافیسااات مقااادار ف کاااان  حامااال را 

ل مااا  باشاااد و م باااوط باااه مقااادار ف کاااان  حامااا01-11 پاااارامت  کاااا.ش د.یاااد . 

 م  باشد. 16KHZ~2بازه رغیی ات آن از 
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 م نقص دستااه :جدول پیغام .ای اعلا
 

پیغام نمایش داده 

 شده
 نحوه رفع خطا مفهوم

DC Volt. 

Low 

اری پایین ر  از به مقد DCولتاژمقدار

سیده ر03-08پارامت  حدرعیین شده در

 است. افت ولتاژ ورودی

    ب رس  ولتاژ ورودی                

 ب رس  سیم کش 

Over Current 

 ج یان خ وج  اینورر  به مقداری

ج یان مجاز رسیده  %200بیشت  از 

 است 

 Accافزایش مقدار زمان 

 چک ک دن مورور و سیم کش  

در صورت عدم رفع ، دستااه 

 آسیب دیده است 

Over Voltage 

اضافه ولتاژ که ممکن است یا به دلیل 

افزایش ولتاژ ورودی باشد یا ب گشت 

 Decان ژی به دلیل زمان کم 

 Decافزایش مقدار زمان 

 نصب مقاومت ر مز

Over Heat  گ مای بیش از حد مجاز 
 اطمینان از سالم و رمیز بودن فن 

 خنک سازی محیط

Motor Over 

Load(OL1) 

ه رنظیم اشتیا -بار زیاد مورور 

 V/Fپارامت .ای منحن  

 کا.ش بار

رنظیم صحیح پارامت .ای منحن  
V/F 

ر د0=05-08رنظیم پارامت  

 ازصورت نی

Inverter Over 

Load(OL2) 

ج یان خ وج  اینورر  به مقداری 

مقدار رنظیم شده  %112بیشت  از 

 رسیده است 

 کا.ش بار

 افزایش روان اینورر 

Over Torque 
اضافه گشتاور با روجه به رنظیمات 

 15-08حفاظت  پارامت  

 کا.ش بار

 افزایش روان اینورر 

B.B.  قطع خ وج 
دن ر مینال  که این قطع فعال بو

 پارامت  روی آن رنظیم شده است 
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 مت .ای اصل : پارا00گ وه

کد 

 عملک د
 کد ش ح عملک د

رنظیمات 

 کارخانه

 انتخا  مد کنت ل  00-00

0:V/F  

1 :V/F  با کارتPG 

2 :VECTOR 

3 :VECTOR  با کارتPG 

 : رزرو شده4

0 

 جهت چ خش مورور 00-01
 :مستقیم0

 :معکوس1

0 

 RUNانتخا  م جع  00-02

0:RUN از روی ک  پد 

1:RUN  به کمک ر مینال خارج 

 : ارریاط س یال2

3 :PLC 

 

 
1 

 انتخا  م جع ف کان  00-05

 : کلید.ای روی صفحه ک  پد0

 : ولوم خارج 1

2 :UP/DOWN  

 ارریاط س یال : 3

 : ورودی پال 4

5 :PID 

1 

 انتخا  م جع ف کان  00-06

   پد: کلید.ای روی صفحه ک0

 : ولوم خارج 1

2 :UP/DOWN  

 ارریاط س یال : 3

 : ورودی پال 4

5 :PID 

3 

00-07 
انتخا  مد ف کانس  اصل  یا 

 کمک 

 : ف کان  اصل 0

 :ف کان  اصل +ف کان  کمک 1
0 
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 رنج ف کانس  ارریاط  00-08
0.00~400.00 

0.0~1200.0(when 00-31=1) 0.00 

00-09 
حافظه م جع ف کانس  انتخا  

 ارریاط 

ه قطع را وقت  رغذی 08-00:ف کان 0

 م  شود حف  نم  کند

یه قطع را وقت  رغذ 08-00: ف کان 1

 م  کندم  شود حف  

0 

 PIDانتخا  حدپایین ف کانس   00-11

به حدپایین اینورر   PID: حدپایین 0

 محدود م  شود.

1 :PID  رز محدود م  شود. 0به . 
0 

 100 (%)109~0.1 بالای ف کان حد  00-12

 0 (%)109~0.1 حد پایین ف کان  00-13

 ACC 1    0.1~6000.0(S) 10.0س عت زمان افزایش  00-14

 DEC  1 0.1~6000.0(S) 10.0س عتزمان کا.ش  00-15

 ACC 2    0.1~6000.0(S) 10.0 س عت زمان افزایش 00-16

 DEC  2 0.1~6000.0(S) 10.0س عتزمان کا.ش  00-17

 JOG 0.00~400.00(HZ) 6.00 ف کان  00-18

 JOG  0.1~6000.0(S) 10.0زمان افزایش س عت  00-19

 JOG  0.1~6000.0(S) 10.0زمان کا.ش س عت  00-20

 ACC 3    0.1~6000.0(S) 10.0زمان افزایش س عت  00-21

 DEC  3 0.1~6000.0(S) 10.0زمان کا.ش س عت 00-22

 ACC 4    0.1~6000.0(S) 10.0س عت زمان افزایش 00-23

 DEC  4 0.1~6000.0(S) 10.0زمان کا.ش س عت 00-24

سطح ف کان  پ   بین  00-25

ACC/DEC1 و
ACC/DEC4 

0.00~400.00 

0.0~1200.0(when 00-31=1) 

0.0 

 5.0 (S)6000.0~0.1 اضط اری STOPزمان  00-26

 امدکاری سناین( HD/ND 0 :HD انتخا  00-27

1 :ND )امدکاری عادی 

0 
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 نحوه عملک د ف کان  00-28

 عملک د مویت0:
(0~10V/4~20mA:0~100%) 

0 
 :عملک د منف 1

(0~10V/4~20mA:100~0%) 

 400HZ.:  ماکزیمم ف کان  00-31

1 :1200.0HZ 

0 

 V/F : پارامت  .ای منحن  01گ وه 

 V/F 0~FF 0انتخا  منحن   01-00

 60 (HZ)400.0~40.0 ماکزیمم ف کان  خ وج  01-02

 440 (V)510.0~0.2 ماکزیمم ولتاژ خ وج  01-03

 0.0 (HZ)400.0~0.0   2 ف کان  خ وج  میان  01-04

 0.0 (V)510.0~0.0       2 ولتاژ خ وج  میان  01-05

 3.0 (HZ)400.0~0.0 1 ف کان  خ وج  میان  01-06

 28.0 (V)510.0~0.0   1 ولتاژ خ وج  میان  01-07

 1.5 (HZ)400.0~0.0 حداقل ف کان  خ وج   01-08

 15 (V)510.0~0.0 حداقل ولتاژ خ وج  01-09

 1.0 2.0~0.0 روان گشتاور 01-10

 440 (V)510.0~310.0 رنظیمات ولتاژ ورودی 01-14

 : نحوه عملک د ر مینال .ای خارج 03گ وه
رعیین عملک د ر مینال  03-00

 S1خارج 

0:STOP/FORWARD  

1 :STOP/REVERSE 

 1:س عت حافظه ای 2

      2 :س عت حافظه ای3

 3:س عت حافظه ای 4

 4:س عت حافظه ای 5

 راستا د  JOG: ف کان  6

0 

رعیین عملک د ر مینال  03-01

 S2خارج 
1 

رعیین عملک د ر مینال  03-02

 S3خارج 
8 

رعیین عملک د ر مینال  03-03

 S4خارج 

9 

 2ال رعیین عملک د ر مین 03-04
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 S5خارج 
رعیین عملک د ر مینال  03-05

 S6خارج 
17 

رعیین عملک د ر مینال  03-06

 S7خارج 

درمد 

 29دوسیمه:

درمد سه 

 26سیمه:

رعیین عملک د ر مینال  03-07

 S8خارج 

 چپا د JOG:ف کان  7

8:UP 

9 :DOWN 

10:ACC/DEC1 

 (E.S)اضط اری روقف:14

 (B.B):ممنوعیت روقف15

17: RESETن خطاک د 

 :رح یک سه سیمه26

 JOG:انتخا  ف کان  29

30:ACC/DEC 2 

 :رایم 35

37:auto run 

 

15 

 RUN:در حین R1A-R1C 0رله خ وج   03-11

 :.ناام خطا1

 03-13زمان رسیدن به ف کان  :2

 03-13ف کان  بیشت  از :4

 03-13:ف کان  کمت  از 5

 :رایم 27

1 

 R2A-R2Cرله خ وج   03-12

20 

 (HZ)400.0~0.0  کان  خ وج  جهت مقایسهف 03-13
0.0~1200.0(when 00-31=1) 

0.0 

 2.0 (HZ)25.5~0.1محدوده ف کان  خ وج  جهت  03-14
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 مقایسه
:پ  از روقف ف کان  رعیین UP/DOWN 0انواز حالتهای  03-27

 حف  م  شود.UP/DOWNشده

: پ  از روقف ف کان  رعیین 1

 پاک م  شود.UP/DOWNشده

روقف ف کان  رعیین : پ  از 2

حف  م  شود UP/DOWNشده

واین عملک د در حالت روقف نیز امکان 

 پذی  است.

 

 RUN:در حین 0 ر انزیستور خ وج  03-28

 :.ناام خطا1

0 
 03-13: زمان رسیدن به ف کان 3

 03-13ف کان  بیشت  از :4

 03-13:ف کان  کمت  از 5

 :رایم 27

 :م جع ف کان 0 نحوه عملک د پال  ورودی  03-30

 PID:فیدبک 1

 PID:مقدار نهای 2

0 

 1000 (HZ)32000~50 مقیاس پال  ورودی 03-31

 100 (%)1000.0~0.0 مقدار به ه پال  ورودی 03-32

 0.0 (%)100.0~100.0- بایاس پال  ورودی 03-33

 0.1 (S)2.00~0.00 فیلت  زمان  پال  ورودی 03-34

 :م جع ف کان 1 نحوه عملک د پال  خ وج  03-35

 :ف کان  خ وج 2

 : س عت مورور4

 PID:فیدبک5

 PID: ورودی6

 PG:خ وج  7

2 
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 (HZ)32000~1 مقیاس پال  ورودی 03-36
1000 

 0.0 (S)6000.0~0.0 رایم  راخی  در روشنای  03-37

 0.0 (S)6000.0~0.0 رایم  راخی  در خاموش  03-38

 وج  آنالوگ:نحوه عملک د ر مینال .ای ورودی و خ 04گ وه

 AI1,AI2نوز سیانال ورودی 04-00

AI2 AI1 

1 

0: 0~10V               0~10V       

1: 0~10V              4~20ma 

2: -10~10V              0~10V 

3: -10~10V             4~20ma 

 AI1  0.0~1000.0(%) 100مقدار به ه 04-02

 : ف کان  کمک AI2 0نحوه عملک د  04-05

 :مقدار به ه ف کان  رعیین شده1

 :مقدار بایاس ف کان  رعیین شده2

 : حد پایین ف کان 8

 جمع شودAI1:با 10

 

 AI2 0.0~1000.0(%) 100مقدار به ه 04-07
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نحوه عملک د خ وج   04-11

 AO1آنالوگ

 :ف کان  خ وج 0

 :ف کان  رنظیم شده1

 :ولتاژ خ وج 2

 DC :ولتاژ3

 ج :ج یان خ و4

 : س عت مورور6

 AI1: ورودی آنالوگ 8

 AI2:ورودی آنالوگ 9

 PID:ورودی21

 PID:خ وج 22

 PID:ف کان  .دف 23

 PID :مقدار فیدبک24

 PG:فیدبک26

0 

 AO1 0.0~1000.0(%) 100.0مقدار به ه 04-12

نحوه عملک د خ وج   04-16

 AO2آنالوگ

 :ف کان  خ وج 0

 :ف کان  رنظیم شده1

 :ولتاژ خ وج 2

 DC ولتاژ:3

 :ج یان خ وج 4

 : س عت مورور6

 AI1 3: ورودی آنالوگ 8

 AI2:ورودی آنالوگ 9

 PID:ورودی21

 PID:خ وج 22

 PID .دف :ف کان 23

 PID :مقدار فیدبک24

 PG:فیدبک26

 AO2 0.0~1000.0(%) 100.0مقدار به ه 04-17
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 : پارامت  س عت .ای حافظه ای 05گ وه
انتخا  شیب صعود ونزول س عت  05-00

 (ACC-DEC).ای حافظه ای

   ACC/DEC1~4استفاده از :0

اخصاص   ACC/DECاستفاده از :1

 48-05~17-05در پارمت .ای 

05-17 ACC  6000.0~0.1 0س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-18 DEC  6000.0~0.1 0س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-19 ACC  6000.0~0.1 1س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-20 DEC  6000.0~0.1 1س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-21 ACC  6000.0~0.1 2س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-22 DEC  6000.0~0.1 2س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-23 ACC  6000.0~0.1 3س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-24 DEC  6000.0~0.1 3س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-25 ACC  6000.0~0.1 4س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-26 DEC  6000.0~0.1 4س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-27 ACC  6000.0~0.1 5س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-28 DEC  6000.0~0.1 5س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-29 ACC  6000.0~0.1 6س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-30 DEC  6000.0~0.1 6س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-31 ACC  6000.0~0.1 7س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-32 DEC  6000.0~0.1 7س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-33 ACC  6000.0~0.1 8س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-34 DEC  6000.0~0.1 8س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-35 ACC  6000.0~0.1 9س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-36 DEC  6000.0~0.1 9حافظه ای س عت(S) 10.0 

05-37 ACC  6000.0~0.1 10س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-38 DEC  6000.0~0.1 10س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-39 ACC  6000.0~0.1 11س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-40 DEC  6000.0~0.1 11س عت حافظه ای(S) 10.0 
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05-41 ACC  6000.0~0.1 12س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-42 DEC  6000.0~0.1 12س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-43 ACC  6000.0~0.1 13س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-44 DEC  6000.0~0.1 13س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-45 ACC  6000.0~0.1 14س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-46 DEC  6000.0~0.1 14س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-47 ACC  6000.0~0.1 15س عت حافظه ای(S) 10.0 

05-48 DEC  6000.0~0.1 15س عت حافظه ای(S) 10.0 

 ااروماریک( AUTO RUN: پارامت  .ای 06گ وه
  غی  فعال:0 انتخا  عملک د مد اروماریک 06-00

:یک م ریه اج اا در صورت روقف قیل 1

از ارمام چ خه اج ای مجدد از م حله 

 (ود.قطع شده ش وز م  ش

: اج ای متناو ا در صورت روقف 2

قیل از ارمام چ خه اج ای مجدد از 

 (م حله قطع شده ش وز م  شود.

یک م ریه اج ا شده سپ  با س عت : 3

اخ ین م حله ادامه م  یابد ا در 

صورت روقف قیل از ارمام چ خه اج ای 

مجدد از م حله قطع شده ش وز م  

 شود.(

 اا در صورت روقف : :یک م ریه اج4

 چ خه م  باشد.( اج ا از م حله اول

: اج ای متناو ادر صورت روقف اج ا 5

 از م حله اول چ خه م  باشد.(

یک م ریه اج ا شده سپ  با س عت  :6

در صورت ااخ ین م حله ادامه م  یابد

 روقف،چ خه ای جدید اج ا م  شود.(
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 5.00 (HZ)400.00~0.00 1ف کان  اروماریک  06-01

 10.00 (HZ)400.00~0.00 2ف کان  اروماریک  06-02

 20.00 (HZ)400.00~0.00 3ف کان  اروماریک  06-03

 30.00 (HZ)400.00~0.00 4ف کان  اروماریک  06-04

 40.00 (HZ)400.00~0.00 5ف کان  اروماریک  06-05

 50.00 (HZ)400.00~0.00 6ف کان  اروماریک  06-06

 50.00 (HZ)400.00~0.00 7ن  اروماریک ف کا 06-07

 5.00 (HZ)400.00~0.00 8ف کان  اروماریک  06-08

 5.00 (HZ)400.00~0.00 9ف کان  اروماریک  06-09

 5.00 (HZ)400.00~0.00 10ف کان  اروماریک  06-10

 5.00 (HZ)400.00~0.00 11ف کان  اروماریک  06-11

 5.00 (HZ)400.00~0.00 12ف کان  اروماریک  06-12

 5.00 (HZ)400.00~0.00 13ف کان  اروماریک  06-13

 5.00 (HZ)400.00~0.00 14ف کان  اروماریک  06-14

 5.00 (HZ)400.00~0.00 15ف کان  اروماریک  06-15

 0.0 (S)6000.0~0.0 0زمان ف کان  اروماریکمدت   06-16

 0.0 (S)6000.0~0.0 1مدت زمان ف کان  اروماریک  06-17

 0.0 (S)6000.0~0.0 2مدت زمان ف کان  اروماریک  06-18

 0.0 (S)6000.0~0.0 3مدت زمان ف کان  اروماریک  06-19

 0.0 (S)6000.0~0.0 4مدت زمان ف کان  اروماریک  06-20

 0.0 (S)6000.0~0.0 5مدت زمان ف کان  اروماریک  06-21

 0.0 (S)6000.0~0.0 6مدت زمان ف کان  اروماریک  06-22

 0.0 (S)6000.0~0.0 7مدت زمان ف کان  اروماریک  06-23

 0.0 (S)6000.0~0.0 8مدت زمان ف کان  اروماریک  06-24

 0.0 (S)6000.0~0.0 9مدت زمان ف کان  اروماریک  06-25

 0.0 (S)6000.0~0.0 10مدت زمان ف کان  اروماریک  06-26

 0.0 (S)6000.0~0.0 11مدت زمان ف کان  اروماریک  06-27

 0.0 (S)6000.0~0.0 12مدت زمان ف کان  اروماریک  06-28
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 0.0 (S)6000.0~0.0 13مدت زمان ف کان  اروماریک  06-29

 0.0 (S)6000.0~0.0 14مدت زمان ف کان  اروماریک  06-30

 0.0 (S)6000.0~0.0 15مدت زمان ف کان  اروماریک  06-31

جهت عملک د ف کان   06-32

 0کاروماری

 پا د:چ2  :راستا د1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-33

 1اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-34

 2اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-35

 3اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-36

 4ماریکارو

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-37

 5اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-38

 6اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-39

 7اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

 جهت عملک د ف کان  06-40

 8اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-41

 9اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-42

 10اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-43

 11اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

 0 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 ف کان  جهت عملک د  06-44
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 12اروماریک

جهت عملک د ف کان   06-45

 13اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-46

 14اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

جهت عملک د ف کان   06-47

 15اروماریک

 :چپا د2:راستا د  1:روقف  0 
0 

 راه اندازی /روقفکنت ل  رامت  .ای :پا07گ وه

ف کان   ش وز ر مز ج یان  07-06

 مستقیم .ناام روقف

0.0~10.0(HZ) 
0.5 

میزان ر مز ج یان مستقیم .ناام  07-07

 روقف

0.0~100(%) 
50 

زمان ر مز ج یان مستقیم .ناام  07-08

 روقف

0.00~10.00(S) 
0.50 

 ف:کا.ش س عت و روق0 انتخا  رو  روقف 07-09

 :روقف ازاد1

: کا.ش س عت و روقف به .م اه 2

 رزریق ج یان مستقیم

 :کا.ش س عت و روقف با رایم 3

 

 200V:150~210 حد پایین ولتاژسطح رشخیص  07-13

400v:300~420 

190 

380 

زمان ر مز ج یان مستقیم .ناام  07-16

 راه اندازی

0.00~10.00(S) 
0.00 

 0.00 (S)1.00~0.00 تاژ حد پایین ول زمان رشخیص 07-25

 :پارامت  .ای حفاظت 08گ وه

:فعال ک دن حفاظت XXX0b عملک د پارامت  .ای حفاظت  00-08

  (ACC)خ وج  در زمان راه اندازی

XXX1b غی فعال ک دن حفاظت:
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 (ACC)خ وج  در زمان راه اندازی

XX0Xb فعال ک دن حفاظت:

 (DEC)خ وج  در زمان روقف

XX1Xbفعال ک دن حفاظت :غی 

 (DEC)خ وج  در زمان روقف

X0XXb فعال ک دن حفاظت:

 (RUN)ح کت  خ وج  در زمان

X1XXb غی فعال ک دن حفاظت:

 (RUN)خ وج  در زمان ح کت

0XXXb:  غی فعال ک دن حفاظت

رع یف  DECخ وج  ب  اساس زمان 

 20-05شده

X1XXb:  فعال ک دن حفاظت

رع یف  DECان خ وج  ب  اساس زم

 22-05 شده

میزان حفاظت در زمان راه  08-01

 (ACC)اندازی

30~200(%) 
120 

میزان حفاظت در زمان  08-02

 (DEC)روقف

 

200V:330~410 

400V:660~820 

395 

790 

زمان  میزان حفاظت  در  08-03

 (RUN)ح کت

30~200(%) 
120 

 :غی فعالOL1 XXX0bمحافظت  08-05

XXX1bفعال: 
0001b 

نحوه عملک د در زمان  08-06

 OL1خطای

 OL1پ  از خطای   : روقف ح کت0

 OL1: ادامه ح کت پ  از خطای 1
0 

حفاظت در ب اب  قطع شد فاز  08-10

 .ای خ وج 

 :غی  فعال0

 :فعال1
0 
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 :غی  فعال0 حفاظت در ب اب  افزایش گشتاور 08-13

:فعال در زمان رسیدن به ف کان  1

 رعیین شده

 از زمان ح کت:فعال 2

0 

عملک د در زمان خطای افزایش  08-14

 (OVER TORQUE)گشتاور

:کا.ش س عت و روقف در زمان 0

 خطای افزایش گشتاور

:ادامه ی ح کت پ  از دادن خطای 1

 افزایش گشتاور

0 

 50 (%)300~0 میزان حفاظت افزایش گشتاور 08-15

اضافه خطای  زمان رشخیص 08-16

 گشتاور

0.0~10.0(S) 
0.1 

خطا.ا در زمان  میزان حفاظت 08-21

  (ACC)راه اندازی

0~100(%)  

50 

 ی حفاظت  خطارشخیص زمان  08-22

 در زمان ح کت

2~100ms 
100 

 :غی  فعالGROUND FAULT 0خطای  08-23

 :فعال1
0 

 :کا.ش س عت و روقف0 نحوه عملک د در زمان خطا.ا 08-24

 :روقف ازاد1

 : ادامه عملک د2

0 

 : به محض وصل شدن ب   ورودی0 نحوه دنیال ک دن خطا.ا 25-08

 (RUN): در زمان ش وز ح کت1
0 

 :عملک د ارریاط س یال09گ وه
 STATION 1~31 1آدرس  09-00
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09-02 Baud Rate Selection 0 :1200 

2400:1 

4800:2 

9600:3 

19200:4 

38400:5 

 

 

3 

09-03 Stop Bit Selection 0یک بیت: 

 :دو بیت1
0 

09-04 Parity Selection No Parity 0:  

even bit 1:  

odd bit 2:  
0 

 PID عملک د:10 هگ و

ازمان  که  PIDرنظیم ف کان  10-00

 اشد.(ب 5=05-00 پارامت 

AI1 1:  

AI2 2:  

10-02 :مطابق با4  

1 

PID AI1فیدبک 10-01 1:  

AI2 2:  
2 

 PID 0.0~100.0(%) 0.0میزان رنظیم ف کان   10-02

 :غی فعالPID XXX0b مد کنت ل 10-03

0000b 
XXX1bفعال: 

XX0Xb: مشخصه مویتPID 

XX1Xb:  مشخصه منفPID 

 1.00 10.00~0.01 به ه فیدبک 10-04

 0.00~10.00 1.00 (P)به ه مشتق گی  10-05

 0.0~100.0(S) 1.00 (I)انتا ال گی  زمان انتا ال گی  10-06

 0.00~10.00(S) 1.00 (D)زمان رفاضل   10-07

 PID -100.0~100.0(%) 0بایاس  10-09

 PID 0.00~10.00(S) 0.00زمان راخی  اولیه  10-10
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 : غی فعالPID 0رشخیص قطع فیدبک  10-11

 :.شدار1

 :قطع2

0 

سطح رشخیص قطع فیدبک  10-12
PID                

0~100(%) 
0 

 PID                0.0~10.0(S) 1.0زمان رشخیص قطع فیدبک  10-13

 PID 0.0~100.0(%) 100حد انتا ال گی ی  10-14

 PID 0.00~180.00(HZ) 0.00ف کان  ش وز است احت 10-17

 PID 0.0~255.5(S) 0.0زمان راخی  است احت 10-18

 PID 0.00~180.00(HZ) 0.00ف کان  ش وز بیدار سازی  10-19

 PID 0.0~255.5(S) 0.0زمان راخی  بیدارسازی  10-20

 PID 0.00~100.0(%) 100.0حد  10-23

 PID 0.0~25.0 1.0به ه خ وج   10-24

 : مجاز به خ وج  معکوس نم  باشدPID 0انتخا  خ وج  معکوس  10-25

 :خ وج  معکوس مجاز است1
0 

 PID 0.0~25.5(S) 0.0.دف ACC/DECزمان  10-26

 PID -99.99~99.99 0.00بایاس نمایش فیدبک 10-27

 PID 0.00~100 100.00یش فیدبک به ه نما 10-28

 :غی فعالPID 0 انتخا  حالت است احت 10-29

 :فعال1

 DI: رنظیم شده با 2

1 

 پارامت  .ای کمک :11گ وه 
 :.م چپا د و .م راستا د0 قفل جهت ح کت 11-00

 0 :فقط ح کت راستا د1

 :فقط ح کت چپا د2

 : رنظیم ف کان  حامل خ وج 0 حامل ف کان  11-01
2~16KHZ 

وابسته به 

 HPمیزان 

 0 : غی فعال0 ن م PWMانتخا   11-02
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 :فعال1

انتخا  کا.ش انوماریک ف کان   11-03

 حامل

 :غی فعال0

 :فعال1
0 

 ACC 0.00~2.50(S) 0.20در ش وز  Sزمان منحن   11-04

 ACC 0.00~2.50(S) 0.20در پایان  Sزمان منحن   11-05

 DEC 0.00~2.50(S) 0.20 در ش وز Sزمان منحن   11-06

 DCE 0.00~2.50(S) 0.20در پایان  Sزمان منحن   11-07

 : غی فعال0 ذخی ه ان ژی اروماریک 11-19

 :فعال1

0 

  (KHZ)16~2 حد بالای ف کان  ک ی  11-30

  (KHZ)16~2 حد پایین ف کان  ک ی  11-31

 00 99~0.0 میزان به ه ف کان  ک ی  11-32

 :غی فعالSTOP 0ید انتخا  کل 11-55

 :فعال1
1 

 UP/DOWNرغیی  ف کان  11-56

 .ناام کار

:بعد از افزایش و یا کا.ش ف کان  0

 باید فش ده شود. ENTERکلید 

: بعد از افزایش و یا کا.ش ف کان  1 0

نم   ENTERنیازی به فش دن کلید

 باشد.

 :پارامت .ای نمایش12گ وه

 نم  د.د چیزی نمایش :0 ف م نمایشا  12-00

00000 

 : ج یان خ وج 1

 :ولتاژ خ وج 2

 خ وج DC:ولتاژ3

 :دمای .یت سینک4

 PID:فیدبک5

 AI1:مقدار6

 AI2:مقدار7
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 A  ج یان خ وج  در خطای فعل  12-11

 V  ولتاژ خ وج  در خطای فعل  12-12

 HZ  ف کان  خ وج  در خطای فعل  12-13

 V  در خطای فعل  DCولتاژ  12-14

 HZ  ف کان  کاری در خطای فعل  12-15

 HZ  ف کان  کاری 12-16

 HZ  ف کان  خ وج  12-17

 A  ج یان خ وج  12-18

 V  ولتاژ خ وج  12-19

 DC  Vولتاژ 12-20

 KW  روان خ وج  12-21

 rpm  (RPM)نمایش س عت خط  12-22

   خطای اخی  12-45

   خطای آخ   12-46

   خطای یک  مانده به آخ  12-47

   خطای دو را مانده به آخ  12-48

   خطای سه را مانده به آخ  12-49

ف کان  خ وج  در زمان   12-55

 آخ ین خطا

 
A 

ج یان خ وج  در زمان آخ ین  12-56

 خطا

 
V 

ولتاژ خ وج  در زمان آخ ین  12-57

 خطا

 
V 

خ وج  در زمان  DCولتاژ 12-58

 اآخ ین خط

 
V 

 ناهداری:پارامت .ای 13گ وه
   ظ فیت اینورر  13-00

   ورژن ن م افزار 13-01
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غی   13-06:رمام پارامت .ا به غی  از0 قفل پارامت  .ا 13-06

 قابل رغیی اند.

 :رمام  پارامت  .ا قابل رغیی اند.2

 

 0 9999~0 رمز عیور 13-07

 : دو سیمه6 بازگشت به رنظیمات کارخانه 13-08

 :سه سیمه7
 

 auto tune:پارامت  .ای17گ وه

 ح کت   auto tune  0:auto tune انتخا  مد 17-00

1:auto tune ساکن 
0 

  (KW)600.0~0.00 مورورمجاز خ وج  روان  17-01

  (A)999.9~0.1 مورور مجاز ج یان خ وج  17-02

 400V:0.0~510.0(V) 440V ولتاژ مورور 17-03

 60 (HZ)400.0~10.0 ف کان  مورور 17-04

 1750 (RPM)24000~0 س عت مورور 17-05

 4 (Pole)2,4,6,8 رعداد قطب .ای مورور 17-06

   ولتاژ بدون بار مورور  17-08

 :غی  فعالauto tune 0ش وز  17-10

 : فعال1
0 

 

 
 

 

 
 


