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VH-20AR 
VH-20AR  نه تنها همه توابع PLC هاي سري VH كانال آنالوگ 2 كانال آنالوگ ورودي و 4 را دارد بلكه علاوه برآن 

  . خروجي نيز دارد

    مشخصات اجزا و اندازه ها. 1

    اندازه ها1-1

  

  مشخصات اجزا 2 - 1

 

ده مي كند كه نمي تواند به طور مستقيم به  استفاRS-232از  ) -A نوع CP1 , USB(پورت ارتباطي برنامه نويسي  •
 . متصل شودUSBپورت 

 VBUSB-200 كامپيوتر بايد از آداپتور USB و پورت PLC  (CP1) براي اتصال بين پورت ارتباطي برنامه نويسي •
 .استفاده كرد

ايد از كابل  كامپيوتر ب RS-232)سريال(USB و پورت PLC (CP1)براي اتصال بين پورت ارتباطي برنامه نويسي  •
MWPC-200 استفاده كرد. 
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مدار پورت كمكي .  استفاده مي شودSCADA يا HMI براي اتصال با (JST 4P)معمولا پورت كمكي برنامه نويسي  •
 HMI به اين معني كه نمي تواند در يك زمان هم به  . برنامه نويسي و پورت ارتباطي برنامه نويسي موازي هستند

 . برنامه نويسي اتصال يابد و هم به پورت

• LED نمايشگر وضعيت PLC 

  LED  وضعيت  توضيح

 ON   وصل مي باشدمنبع تغذيه

  OFF   قطع مي باشد منبع تغذيه
PWR) سبز(  

RUN ON  

STOP  OFF  
RUN) سبز(  

  PLC (Stop Running) ONخطا سيستم 

  چشمك زن  (Stop Running)وضعيت غير نرمال 

  OFF  نرمال

ERR) قرمز(  

 

  RUN/STOPاي قسمت نمايش و سوئيچ ه •

  

 

ON  OFF  شماره  تابع  

RUN STOP   سوئيچRUN/ STOP 1  

X40~X77, Y40~Y77  X30~X37, Y0~Y37   سوئيچ نمايشI/O 2  
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 VH-20ARمشخصات   .٢

    ويژگي هاي اجرايي2-1

  Item  ويژگي ها

  روش كنترل عملكرد  سيكل اجرايي برنامه ذخيره شده

  ان برنامه نويسيزب Ladder + SFCدياگرام 

 I/Oروش كنترل   پردازش دسته اي

0.375 ~ 12.56 µs دستور اصلي  

  دستورات بعدي  µs چندين 100µs ~چندين 
  زمان اجرا

  دستورات اصلي (LDP, LDF, ANDP, ANDF, ORP, ORF, INV): شامل 27

 Ladderدستورات   2

  دستورات بعدي  81

  تعداد دستورات

4K مرحله Flash ROM رفيت برنامهظ  

  ظرفيت توضيحات  )براي هر توضيح) كلمه-دو( عبارت8  كلمه يا16(توضيح   2730

  ظرفيت توضيحات برنامه  10,000 كلمه يا 20,000

ظرفيت حافظه اجرايي 
(Flash ROM) 

  خروجي/ ماكزيمم نقاط ورودي X0 ~ X77, Y0 ~ Y77:  نقطه128

  عمومي  M0 ~ M383 : نقطه384

 M384 ~ M511  Latched : نقطه128

  ويژه M9000 ~ M9255:  نقطه256

 (M) رله كمكي

  راه اندازي S0 ~ S9 (Latched):  نقطه10

 S10 ~ S127  Latched:  نقطه118
 (S)رله وضعيت

  رله داخلي

 .sec(   100ms 3276.7 ~ 0.1:رنج تايمر (T0 ~ T62:  نقطه63

 رنج , باشد”M9028=”ONزمانيكه  (T32 ~ T62:  نقطه31
  .sec. 0.01 ~(  10ms 327.67:تايمر

 (T)تايمر
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  .sec(   1ms 32.767 ~ 0.001:رنج تايمر (T63:  نقطه1

  عمومي C0 ~ C15:  نقطه16

 C16 ~ C31  Latched:  نقطه16
 (C)كانتر  بيت بالا -16

 1-كانتر فاز)KHz 10ماكزيمم : فركانس سيگنال (C235 ~ C245:  نقطه11

  2-كانتر فاز  )KHz 10ماكزيمم : فركانس سيگنال (C246 ~ C250:  نقطه5

 A/Bكانتر فاز   )KHz 5ماكزيمم : فركانس سيگنال (C251 ~ C254:  نقطه4

 ,  جهتي بيتي دو32
Latched 

كانتر سرعت 
 (C)بالا

  عمومي D0 ~ D127:  نقطه128

 D128 ~ D255 Latched:  نقطه128

  ويژه D9000 ~ D9255:  نقطه256

  V0 ~ V7, Z0 ~Z7 Index:  نقطه16

 (D)رجيستر داده 

 P0 ~ P63:  نقطه64
نقطه 
 (P)فراخواني

 و , نقطه براي وقفه تايمر3 ,  نقطه براي وقفه خارجي6:  نقطه15
 (I)نقطه وقفه   نقطه براي وقفه كانتر6

 N0 ~ N7 Nest (N):  نقطه8

  نقاط

   بيت16 32768 ~ 32768-

   بيت32  2147483647 ~ 2147483648-
 (K)دسيمال

0H ~ FFFFH  16بيت   

0H ~ FFFFFFFFH  32بيت   
 (H)هگزادسيمال

  محتوارنج 

  پالس خارجي 7KHz ماكزيمم ; نقطه1

RS-232C ,يا   براي اتصال مستقيم با كامپيوترHMI  ابزار برنامه نويسي مرتبط باCP1 

RS-232C يا RS-422/ RS-485 , كامپيوتريا  براي اتصال با
HMI  

  )اختياري (CP2ابزار ارتباطي با 

, RS-485براي اتصال مستقيم با كامپيوتر   HMI   ابزار ارتباطي باCP3) اختياري(  

  )اختياري(ساعت    و هفته, ثانيه, دقيقه, ساعت, روز, ماه,براي نمايش سال
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  تابع نمايش كد خطا 99 ~ 01) ياE0 ~ E9   (  كد خطا109نمايش 

 يا (255 ~ 0  براي مقادير ورودي ,نسيومتر چرخشي آنالوگ پتا2
0 ~ 10 ( 

  پتانسيومتر آنالوگ

  ورودي ديجيتال X0 ~ X7 , نقطه8

  خروجي ديجيتال Y0 ~Y5 , نقطه6

  ورودي آنالوگ 10V/ 4 ~ 20 mA/ ±20mA± , بيت12 رزوليشن , نقطه4

  خروجي آنالوگ 10V/ 4 ~ 20 mA/ ±20mA± , بيت12 رزوليشن , نقطه2

I/Oواحد اصلي   

  

  گي هاي منبع تغذيهژ وي 2- 2

 Item  ويژگي ها

DC 24V , +20% /-15% تغذيه داخلي مورد نياز  

  فركانس داخلي  -

  خطاي زودگذر منبع  . كار مي كند1msحداقل 

250V; 0.5A فيوز منبع  

5W) مصرف تغذيه  )فقط واحد اصلي  

DC 5V; 400mA 

DC 12V; 530mA  
  جريان خارجي منبع

  ورودي ديجيتال ويژگي هاي  2-3

  Item  ويژگي ها

DC 24V, ±15% تغذيه داخلي مورد نياز  

7mA / DC 24V  مدار سيگنال ورودي  

 ONمدار ورودي  3.5mAبالاتر از 
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  OFFمدار ورودي  1.7mAكمتر از 

  مقاومت داخلي  KΩ  3,3حدودا

د  كه مي توانن, متغيير هستندms  10)X0 ~ X7حدودا
  .) تنظيم شوند15ms ~ 0بين 

  زمان پاسخ گويي ورودي

Dry Contact يا ترانزيستور كلكتور باز NPN نوع سيگنال ورودي  

  روش ايزولاسيون  اپتوكوپلر ايزولاسيون

  

  دياگرام مدار

  

   ويژگي هاي خروجي ديجيتال 2-4

  Item  ويژگي ها

  نوع خروجي  رله خروجي

≤ AC 250V/ DC 30V ولتاژهاي سوئيچ  

2 A  بار مقاومتي  

80VA  بار قياسي  

100W  بار لامپ  

  جريان مجاز

  نشتي مدار باز  -

  زمان پاسخ گويي  ms 10 حدودا
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  روش ايزولاسيون  )رله(ايزولاسيون مكانيكي 

 

  دياگرام مدار

  

 :ويژگي هاي ورودي آنالوگ  2-5

  .  مي توان خروجي ديجيتال دريافت كردVH-20ARالوگ به با وارد كردن ورودي آن

خروجي  در كه خروجي ديجيتال متناسب با آن ,درجدول زير ويژگي هاي ورودي آنالوگ و رنج مجاز ورودي آورده شده است
  .توليد مي شود

  ولتاژ ورودي  جريان ورودي
  .)مي شود به ترمينال هاي مختلف تنظيم D9090توسط (ولتاژ يا جريان ورودي 

  

4 ~20mA/-20mA ~ +20mA -10V ~ +10V رنج ورودي آنالوگ  
  رنج خروجي ديجيتال  2000+ ~ 2000-  2000+ ~ 2000- /2000 ~ 0

250Ω 200KΩ  مقاومت ورودي  
5mV  رزوليشن  

1% (Max.)±  دقت  
  سرعت تبديل  .داده ها در هر سيكل اسكن رفرش مي شوند

  ; و ورودي ها اپتوكوپلر مغناطيسي ايزولاسيون وجود داردPLCبين 
  روش ايزوله كردن  .بين كانال هاي ورودي آنالوگ ايزوله نيست

32 mA±  15V±  رنج ماكزيمم ورودي ثابت  
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   A/Dدياگرام منحني تبديل 

  

  :ويژگي هاي خروجي آنالوگ

  .وگ دريافت كرد مي توان خروجي آنالVH-20ARبا وارد كردن ورودي ديجيتال به 

 كه خروجي آنالوگ متناسب با ورودي ديجيتال وارد ,درجدول زير ويژگي هاي خروجي آنالوگ و رنج خروجي آورده شده است
  .شده در پورت خروجي توليد مي شود

  ولتاژ خروجي  جريان خروجي
  .) به ترمينال هاي مختلف تنظيم مي شودD9095توسط (ولتاژ يا جريان خروجي 

  

4 ~20mA/-20mA ~ +20mA -10V ~ +10V رنج خروجي آنالوگ  
  رنج ورودي ديجيتال  2000+ ~ 2000-  2000+ ~ 2000- /2000 ~ 0

  مقاومت خروجي  500Ω  500Ω ~ 1MΩزير 
10µA  5mV  رزوليشن  

2% (Max.)±  دقت  
  سرعت تبديل  .داده ها در هر سيكل اسكن رفرش مي شوند

  ;سي ايزولاسيون وجود دارد و خروجي ها اپتوكوپلر مغناطيPLCبين 
  روش ايزوله كردن  .بين كانال هاي خروجي آنالوگ ايزوله نيست

 D/Aدياگرام منحني تبديل 
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    نصب.3

    راهنماي نصب3-1

    طرح ترمينال ها3-2

  

    سيم كشي خارجي3-3

  . نشان داده شده استVH-20ARشكل زير نحوه سيم كشي و اتصال به در 

 در  مقدار ولتاژ خروجي ديجيتال آن ،كه. نشان داده شده استبراي اعمال ولتاژ آنالوگ نحوه سيم كشي  آنالوگ 1 ورودي در
  .ذخيره مي شود D9091رجيستر 

 ه مقدار جريان خروجي ديجيتال آن،ك.  آنالوگ نحوه سيم كشي براي اعمال جريان آنالوگ نشان داده شده است4در ورودي 
 . ذخيره مي شودD9094در رجيستر 

 آنالوگ 1 مي توان ولتاژ خروجي آنالوگ متناظر با آن را از خروجي D9096با وارد كردن مقدار ولتاژ ديجيتال به رجيستر 
  . كه نحوه سيم كشي آن در شكل نشان داده شده است,دريافت كرد

 آنالوگ 2 را از خروجي  مي توان جريان خروجي آنالوگ متناظر با آنD9097با وارد كردن مقدار جريان ديجيتال به رجيستر 
  . كه نحوه سيم كشي آن در شكل نشان داده شده است,دريافت كرد
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و كابل دور از منبع  ,از كابل ايزوله زوج سيم به هم پيچيده شيلد براي هر كانال ورودي و خروجي آنالوگ استفاده شود*: ١
در قسمت بار كابل خروجي ).  نويزالكتريكي هستندمبدل ساير خطوط كهمثلا خطوط توان يا . (الكترومغناطيسي قرار گيرد

  .)Ω100 >مقاومت زمين  : 3زمين كلاس( يك نقطه زمين شود

 استفاده مي شودو يا به رديف برد توضيع متصل 3 به زمين متصل مي شود و براي سيستم از زمين كلاس ترمينال *: 2
  .مي گردد

  . متصل مي شود به ترمينال FGفريم  ترمينال زمين ,اگر نويز الكتريكي زياد باشد*: 3

 ,0.47µF ~ 0.1) بايد يك خازن نرم ,سيم كشي خارجي نويز الكتريكي توليد كنداگر در ورودي ريپل ولتاژ رخ دهد يا *: 4

25V)بين ترمينال هاي ورودي به طور موازي متصل كرد.  

 (0.47µF, 25V ~ 0.1) بايد يك خازن نرم ,ته باشداگر نويز الكتريكي يا ريپل ولتاژ در سيگنال خارجي بار وجود داش*: 5
  .بين ترمينال هاي ورودي بار به طور موازي متصل كرد

  : نحوه اعمال جريان و ولتاژ آنالوگ

به طور مثال براي اعمال جريان به ورودي آنالوگ مي توان از يك پتانسيومتر كه به طور سري با يك منبع تغذيه بسته شده 
  . آنالوگ جريان آنالوگ وارد كرداست به پورت ورودي

  .به همين ترتيب با اتصال موازي پتانسيومتر با منبع تغذيه مي توان به پورت ورودي آنالوگ ولتاژ اعمال كرد

  .بايد توجه داشت كه جريان و ولتاز آنالوگ وارده از رنج مجاز خارج نشود

 .مولتي متر استفاده كردبراي اندازگيري جريان و ولتاژ آنالوگ خروجي نيز مي توان از 
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   دستور اجرايي.4

  .رجيسترهاي ويژه براي توابع آنالوگ در زير آمده است

  رجيستر  رجيسترهاي ويژه توابع آنالوگ
 AIN1 ~ AIN4 D9090 مد ورودي براي تعيين

  AIN1   D9091مقدار ورودي 
  AIN2  D9092مقدار ورودي 

  AIN3  D9093دار ورودي مق

 .داده ها در هرسيكل اسكن رفرش مي شوند •
  

  AIN4  D9094مقدار ورودي 
  AO1 ~ AO2  D9095براي تنظيم مد خروجي 

 .داده ها در هرسيكل اسكن رفرش مي شوند •  AO1 D9096مقدار خروجي ديجيتال 
  AO2   D9097 مقدار خروجي ديجيتال  
 

 رقم دوم ورودي ,تنظيم مي كند را 1 رقم ريخته مي شود كه رقم اول ورودي آنالوگ 4 يك مقدار با D9090در  •
 . را تنظيم مي كند4 رقم چهارم ورودي آنالوگ , 3 رقم سوم ورودي آنالوگ ,2آنالوگ 

 .در اين رجيستر مي توان مد ورودي جريان يا ولتاژ و رنج مجاز ورودي را تنظيم كرد

 

  

 (10V ~ +10V-)تنظيم كانال به مد ورودي ولتاژ  : ٠= مقدار 

 (4mA ~ +20mA+)يم كانال به مد ورودي جريان تنظ : 1= مقدار 

 (20mA ~ +20mA-)تنظيم كانال به مد ورودي جريان   : 2= مقدار 

  كانال غير فعال : 3= مقدار 

 را تنظيم 2 رقم دوم خروجي آنالوگ ,1 رقم ريخته مي شود كه رقم اول خروجي آنالوگ 2 يك مقدار با D9095در  •
 .مي كند

 . مد خروجي جريان يا ولتاژ و رنج مجاز خروجي را تنظيم كرددر اين رجيستر مي توان

  

Cre
at
ed

 in
 M

as
te
r P

DF 
Ed

ito
r



 VH-20AR 

 12 

 

  

 (10V ~ +10V-)تنظيم كانال به مد خروجي ولتاژ :  ٠ = مقدار

 (4mA ~ +20mA+)تنظيم كانال به مد خروجي جريان  : 1= مقدار 

 (20mA ~ +20mA-)تنظيم كانال به مد خروجي جريان   : 2= مقدار 

  الكانال غير فع : 3= مقدار 

  :مثال از يك برنامه

  :كه مد ورودي را به صورت زير تنظيم مي كند  ريخته شده استD9090  در رجيستر H0210در مثال زير مقدار 

 (10V ~ +10V-)مد ورودي ولتاژ  : 0 = 1ورودي 

 (4mA ~ +20mA+)مد ورودي جريان  : 1 = 2ورودي 

  (20mA ~ +20mA-)مد ورودي جريان  : 2 = 3ورودي 

  (10V ~ +10V-)مد ورودي ولتاژ  : 0 = 4ورودي 

 ريخته مي D9094, D9093, D9092, D9091 كانال به ترتيب در رجيسترهاي 4مقدار خروجي ديجيتال متناظر با اين 
  .شود

  : ريخته شده است كه مد خروجي را به صورت زير تنظيم مي كندD9095  در رجيستر H10همچنين مقدار 

 (10V ~ +10V-)تاژ مد خروجي ول : 0 = 1خروجي 

  (4mA ~ +20mA+)خروجي جريان  : 1 = 2خروجي 

 دريافت مي 1 ريخته مي شود و خروجي آنالوگ متناظر با آن از خروجي آنالوگ D9096مقدار ولتاژ ديجيتال  در رجيستر 
  .شود

Cre
at
ed

 in
 M

as
te
r P

DF 
Ed

ito
r



 VH-20AR 

 13 

 دريافت مي 2 آنالوگ  ريخته مي شود و خروجي آنالوگ متناظر با آن از خروجيD9097مقدار جريان ديجيتال  در رجيستر 
  .شود
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